CZESC III OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem zamoéwienia jest budowa placu zabaw w ramach programu Radosna Szkola
przy Szkole Podstawowej w Rzekuniu .

Szczegotowy zakres robot jest okreslony w zalaczonym projekcie zagospodarowania terenu ,
wykonanym przez Pracownie Architektury 1 Krajobrazu PAK sp.zo.0.z siedzibg przy ul. Skrytej 15
w Ostrolece .

I Zakres robot :
Na terenie placu zabaw zaprojektowano nieregularny trawnik rekreacyjny , oraz bezpieczng —
elastyczng nawierzchni¢ placu zabaw w dwoch kolorach — pomaranczowym do zabawy 1 rekreacji ,
oraz w kolorze niebieskim — jako nawierzchni¢ komunikacji na placu zabaw .
W obrebie nawierzchni elastycznych zaprojektowano lokalizacje urzadzen rekreacyjno
-zabawowych , lawek koszy na §mieci , oraz regulaminu placu zabaw .
Generalnie zakres obejmuje :
1. nawierzchnie.
1.1 nawierzchnia z kostki betonowej
1.2 nawierzchnia placu zabaw
2. Zielen trawniki
3. Urzadzenie placu zabaw

IT Obowiazki wykonawcy :

1. Wszystkie roboty nalezy wykona¢ zgodnie ze specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych , oraz przedmiarami rob6t . Wyceny nalezy opracowac na
podstawie w/w dokumentow.

2. Wszystkie roboty nalezy wykona¢ pod nadzorem inspektora nadzoru wyznaczonego przez
Zamawiajacego . Wykonawca ma obowigzek przedtozy¢ inspektorowi nadzoru atesty 1
aprobaty techniczne stosowanych materiatow , zgodnie z Polskimi Normami , a po
zakonczeniu zadania , ztozy¢ geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg w dwoch egz

3. Zamawiajagcy wymaga , aby Wykonawca realizujacy przedmiot zamowienia przygotowat i
ustawit na realizowanej inwestycji tablice informacyjng o tresci.
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4. Wykonawca odpowiada za niezbgdng ilos¢ tablic informacyjnych potrzebng do ustawienia
na realizowanej inwestycji

5. Wykonawca odpowiada za stan techniczny oraz estetyke tablic informacyjnych w trakcie
trwania robot .

6. Koszt wykonania i ustawienia tablic ponosi wykonawca

zalgczniki :

1 . przedmiar robot

2. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
3. Projekt zagospodarowania terenu .



